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公司简介
天津市信盈光电仪器有限公司成立于 2010 年，长期以来我们始

终坚持诚信经营的公司理念。因此，追求高品质的产品及服务是我们
经营理念的核心支柱。产品的质量代表企业的品德，而创新者引领企
业之未来，长久以来我们坚持以人为本、不断创新，持续提高产品的
设计质量、制造质量，并确保产品取材优良，制造精益求精，产品不
但外观精美而且经久耐用，最终满足或超越客户要求。

天津信盈经过多年以来的不懈努力，我们的产品赢得了海内外客
户的普遍认可和赞誉；为广大消费者提供着专业、满意的服务。

“信盈”是我们的立业之本，我们坚信依靠信盈人开拓进取之精
神，以及专业化的服务，高效整合各项资源，以此满足客户需求，为
客户创造价值，为社会创造财富，以社会责任为己任，成为一个具有
创造力和文化力，不断挑战自我、追求卓越的企业 。
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1. 技术参数及外部结构
1.1 DS/NA系列技术参数

型 号 DS20/NA20 DS24/NA24 DS28/NA28 DS32/NA32 DS36/NA36

望远镜倍率 20X 24X 28X 32X 36X

每公里往返差 2.5mm 2.0mm 1.5mm 1.0mm 1.0mm

安平精度 ±0.5″ ±0.5″ ±0.4″ ±0.3″ ±0.3″

补偿器工作范

围

±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 40mm

视场角 1°20′ 1°17.5′

最短视距 0.5m

乘常数/加常数 100/0

圆水准泡精度 8′/2mm

补偿器形式 X型吊丝空气阻尼/磁阻尼

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 195mm×136mm×140mm

仪器净重 1.4Kg
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·产品特点

·X型吊丝空气或磁阻尼补偿器，IP54级防水。

·轴系采用钢轴铜套。

·外部结构

1） 基座

2） 度盘

3） 目镜手轮

4） 目镜罩

5） 物镜

6） 调焦手轮

7） 水平循环微动手轮

8） 脚螺丝手轮

9） 瞄准器

10）水泡观察器

11）圆水泡

12）度盘指示牌
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1. 2 DS-L系列技术参数

型 号 DS32L DS34L DS36L

望远镜倍率 32X 34X 36X

每公里往返测标准偏差 1.0mm 1.0mm 1.0mm

安平精度 ±0.3″ ±0.3″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 40mm

视场角 1°17.5′

最短视距 0.6m

乘常数/加常数 100/0

圆水准泡精度 8′/2mm

补偿器形式 X型吊丝空气阻尼/磁阻尼

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 228mm×146mm×175mm

仪器净重 1.8Kg

-5-



·产品特点

·X型吊丝空气或磁阻尼补偿器，IP54级防水。

·轴系采用钢轴铜套，金属大提把上盖。

·外部结构
1）基座

2）度盘手轮

3）目镜手轮

4）目镜罩

5）物镜

6）调焦手轮

7）水平循环微动手轮

8）脚螺丝手轮

9）水泡观察器

10）圆水泡

11）度盘指示牌
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1.3 AL系列技术参数
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型 号 AL24 AL28 AL32

望远镜倍率 24X 28X 32X

每公里往返测标准偏差 2.0mm 1.5mm 1.0mm

安平精度 ±0.5″ ±0.4″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 36mm

视场角 1°20′

最短视距 0.5m

乘常数/加常数 100/0

圆水准泡精度 8′/2mm

补偿器形式 X型吊丝空气阻尼/磁阻尼

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 195mm×135mm×135mm

仪器净重 1.45Kg



·产品特点

·X型吊丝空气或磁阻尼补偿器，IP54级防水。

·轴系采用钢轴铜套

·外部结构

1) 基座

2) 度盘

3) 目镜手轮

4) 目镜罩

5) 物镜

6) 调焦手轮

7) 水平循环微动手轮

8) 脚螺丝手轮

9) 瞄准器

10) 水泡观察器

11) 圆水泡

12) 度盘指示牌
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1.4 B20系列技术参数
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型 号 B24 /B24-LD B28 /B28-LD B32 /B32-LD

望远镜倍率 24X 28X 32X

每公里往返测标准偏差 2.0mm 1.5mm 1.0mm

安平精度 ±0.5″ ±0.4″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 40mm

视场角 1°20′

最短视距 0.5m

乘常数/加常数 100/0

激光类型 半导体激光，波长 635nm

电池 AAA（7 号）碱性电池 3节

圆水准泡精度 (8′/2mm)/带照明

度盘分度 360°或 400gon

补偿器形式 V型吊丝磁阻尼

仪器尺寸 228mm×125mm×148mm

仪器净重 1.45Kg



·产品特点

·V型吊丝磁阻尼补偿器，IP67级防水。

·轴系采用钢轴铜套，可带激光。

·外部结构
1) 基座

2) 度盘

3) 工具仓盖/电池仓盖及开关

4) 目镜手轮

5) 目镜罩

6) 物镜

7) 调焦手轮

8) 水平循环微动手轮

9) 脚螺丝手轮

10) 瞄准器

11) 水泡观察器

12) 圆水泡

13) 度盘指示牌
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1.5 DS40系列技术参数
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型 号 DS38-1/DS38-LD DS40-1/DS40-LD

望远镜倍率 38X 40X

每公里往返测标准偏差 1.0mm 1.0mm

安平精度 ±0.3″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 45mm

视场角 1°20′

最短视距 0.7m

乘常数/加常数 100/0

激光类型 半导体激光，波长 635nm

电池 AAA（7 号）碱性电池 3节

圆水准泡精度 8′/2mm

补偿器形式 X 型吊丝空气阻尼

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 268mm×146mm×149m

仪器净重 1.92Kg



·产品特点

·大倍率、高稳定性补偿器，IP54级防水。

·轴系采用钢轴铜套，可带激光。

·外部结构
1） 基座

2） 度盘手轮

3） 工具仓盖/电池仓盖及开关

4） 目镜手轮

5） 目镜罩

6） 物镜

7） 调焦手轮

8） 水平循环微动手轮

9） 脚螺丝手轮

10）瞄准器

11）水泡观察器

12）圆水泡

13）度盘指示牌
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1.6 DS40A系列技术参数
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型 号 DS40A DS40A-LD

望远镜倍率 40X 40X

每公里往返测标准偏差 1.0mm 1.0mm

安平精度 ±0.3″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 45mm

视场角 1°17.5′

最短视距 0.7m

乘常数/加常数 100/0

激光类型 半导体激光，波长 635nm

电池 AAA（7 号）碱性电池 3节

圆水准泡精度 8′/2mm

补偿器形式 X 型吊丝空气阻尼或磁阻尼

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 233mm×135mm×155m

仪器净重 2.0Kg



·产品特点

·大倍率、X型吊丝空气或磁阻尼补偿器，IP54级防水。

·轴系采用钢轴铜套，可带激光。

·外部结构
1) 基座

2) 度盘手轮

3) 工具仓盖/电池仓盖及开关

4) 目镜罩

5) 目镜手轮

6) 物镜

7) 调焦手轮

8) 水平循环微动手轮

9) 脚螺丝手轮

10) 瞄准器

11) 水泡观察器

12) 圆水泡

13) 度盘指示牌
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1.7 DS40M系列技术参数
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型 号 DS36M DS40M

望远镜倍率 36X 40X

每公里往返测标准偏差 1.5mm 1.0mm

安平精度 ±0.4″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 36mm

视场角 1°20′

最短视距 0.7m

乘常数/加常数 100/0

圆水准泡精度 8′/2mm

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 266mm×145mm×148mm

补偿器形式 V 型吊丝磁阻尼

仪器净重 2.07Kg



·产品特点

·大口径、高倍率、V型吊丝磁阻尼补偿器稳定性好，IP67级防水。

·轴系采用钢轴铜套，金属上盖。

·外部结构

1) 基座

2) 度盘手轮

3) 目镜手轮

4) 目镜罩

5) 物镜

6) 调焦手轮

7) 水平循环微动手轮

8) 脚螺丝手轮

9) 瞄准器

10) 水泡观察器

11) 圆水泡

12) 度盘指示牌
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1.8 DS48A系列技术参数
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型 号 DS48A DS48A-LD

望远镜倍率 48X 48X

每公里往返测标准偏差 1.0mm 1.0mm

安平精度 ±0.3″ ±0.3″

补偿器工作范围 ±15′

望远镜成像 正像

物镜口径 50mm

视场角 1°3′

最短视距 0.8m

乘常数/加常数 100/0

激光类型 半导体激光，波长 635nm

电池 AAA（7 号）碱性电池 3节

圆水准泡精度 8′/2mm

补偿器形式 X 型吊丝空气阻尼或磁阻尼

度盘分度 360°或 400gon

仪器尺寸 296mm×145mm×200m

仪器净重 2.5Kg



·产品特点

·大倍率、X型吊丝空气或磁阻尼补偿器，IP54级防水。

·轴系采用钢轴铜套，可带激光。

·外部结构

1） 基座

2） 度盘手轮

3） 工具仓盖/电池仓盖及开关

4） 目镜手轮

5） 目镜罩

6） 物镜

7） 调焦手轮

8） 水平循环微动手轮

9） 脚螺丝手轮

10）瞄准器

11）水泡观察器

12）圆水泡

13）度盘指示牌
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2. 仪器使用方法
2.1 仪器安置和整平

⑴将三角架调至人眼水平位置，固紧螺丝 A。（图 1）
⑵调整三角架大致水平后，将三角架固定在地面上。

（图 2）
⑶将仪器安置在架头上，用中心螺丝固紧。（图 3）
⑷用三角架粗整平仪器，调整仪器脚螺丝手轮，使圆

水准泡居中。（图 4）

2.2 瞄准与调焦

⑴用瞄准器瞄准标尺。
⑵旋转目镜手轮使分划板视距丝清晰。
⑶旋动调焦手轮（向前转动为调向无限远方向，向后
转动为调向近距离方向）直到标尺成像清晰。

⑷旋转水平循环微动手轮，使标尺成像在视场中心。

-19-

图 1

图 2 图 3

图 4



3．测量方法
3.1 高差测量

⑴安置仪器于标尺 A、B中间。

⑵垂直安放标尺于 A点，用中丝读数为 a。
⑶垂直安放标尺于 B点，用中丝读数为 b。
⑷A、B两点高差值 h为：

h=a-b=1.735-1.224=0.511m（图 5）
3.2 距离测量

⑴ 瞄准标尺，读取视距丝间距 e，单位：厘米。

⑵仪器至标尺距离等同值 e，单位：米。

图 6、7示：视距丝长度 l 为 32厘米，则仪器至标尺距离为 32米
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3.3 方位角测量

⑴视距丝竖丝瞄准目标 A，读取角度值α。

⑵转动望远镜瞄准目标 B，读取角度值β。

⑶∠AOB=α-β(图 8)

4．仪器检校与调整
4.1 圆水准泡校验

⑴调整仪器脚螺丝手轮，使圆水准泡居中。
⑵仪器转动 180°，圆水泡应在中心，否则必须校正。（图 9）
校正方法如下：
a. 旋转脚螺丝手轮，使水泡向刻画圈中心移动偏移量的 1/2。（图 10）
b. 用内六角扳手调整水泡螺钉，使水泡移至中心。（图 11）

⑶重复上述步骤，直至望远镜转至任何方向时圆水准泡始终处于
中心。

4.2 i角检校

⑴安置仪器于标尺 A、B中间，A、B标尺相距约 30～40米，

读数分别为 a1、b1。（图 12）
⑵将仪器移至距标尺 A约 2米处，读数分别为 a2、b2。（图 13）
⑶计算 b2′＝a2-（a1-b1），如果 b2′＝b2说明视线水平无需校正。

-21-

图 8

图 9

图 10

图 11



⑷如果 b2′≠b2则需进行校正。

⑸仪器瞄准 B目标，取下目镜罩，用改正针或内六角扳手调整分划板校正螺钉，
（见图 14、图 15或图 16）使视距丝中丝与 b2′重合

⑹重复以上检校步骤，直至 |b2′－b2|<3mm。

改正针内六角板子改正针

图 12 图 13

图 14 图 15
图 16
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4.3 激光使用方法

4.3.1电池的安装

旋下电池仓盖，取出电池盒，将 3节 AAA
（7#) 电池装入电池盒，电池盒上有弹簧的

一侧为负极。（图 17)
按照电池盒上的箭头指示方向，将装好

电池的电池盒装入电池仓，旋上电池仓盖拧紧。

（图 18)

4.3.2激光的使用

⑴安平照准

将机器固定，安平仪器（此时若需要水泡照明，可打开电源开关，激光和水泡照明

将同时被点亮）、照准观测目标，激光点在目标处点处于聚焦状态。（使用前对激光

同轴同焦状态的检查方法参照 4.3.3）
⑵水准测量

上述状态下的激光与望远镜视轴同轴同焦，可以做为水准线使用。
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⑶定向测量

以已知的两点为基准，找出这两点连线之间的其他点称为激光定向测量。在仪器

精确对中整平的状态下精确瞄准目标，打开激光电源开关，要找出两点连线上的其

他点，只要在需要处设置一目标，并调整激光聚焦，由于激光的红色可视性，可以

很方便完成定向测量工作。

4.3.3激光的校准

打开激光，瞄准 15m左右目标（或平行光管）并对目标调焦清晰，从目镜内观察

激光点，确认当目标调焦清晰时，激光点聚焦到最小，同时光斑中心与仪器的视距

丝十字中心重合；如激光点没有达到最小或偏离视距丝十字线中心则需要进行检校

调整。调整激光方法如下：

⑴调整激光的聚焦：打开仪器上盖（DS40-LD 系列仅需拧下上盖上的工艺螺丝即

可），瞄准 15m左右目标（或平行光管）并调焦清晰，此时逆时针旋转调焦手轮，

激光点变小时，用内六角扳子等量向上调整两枚螺钉 A，等量向下调整 4枚（或两

枚）螺钉 B（图 16），再调整调焦手轮使目标的像清晰，观察激光点是否调到最小，

反复调整，使激光点为最小。注意：松开螺钉的量和旋紧螺钉量，要尽量相同；目

的是兼顾激光点不要偏离十字丝中心很多。
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⑵调整激光点位置：

分别调整螺钉 A、B 使激光

点与视距丝十字中心重合。

●六枚螺钉型调整方法：

①激光点偏左：（图 21）
调整左侧三枚螺钉，

适量松 A1螺钉，等量紧 B1、B3螺钉。（图 19）右侧螺钉反之。

-25

拧掉这两个盖可以

调整激光

六枚螺钉型 四枚螺钉型

A2

图 19、20中 A是固定螺钉，B是调整螺钉

A1

B1

B3

B2

B4

A2

图 19
图 20

图 18

图 21

A1 B2

B1 A2



②激光点偏右：（图 22）

调整右侧三枚螺钉，适量松 A2螺钉，

等量紧 B2、B4螺钉。（图 19）左侧螺钉反之。

③激光点偏上：（图 23）
调整上下四枚螺钉，适量松 B1、B2螺钉，

等量紧 B3、B4螺钉。（图 19）
④激光点偏下：（图 24）
调整上下四枚螺钉，适量松 B3、B4螺钉，

等量紧 B1、B2螺钉。（图 19）

●四枚螺钉型调整方法：

采用四枚螺钉调整激光点，激光点的运动轨迹与分划线

的横竖丝成 45°夹角。

1 激光点偏左上：（图 25）

调整 A1、A2螺钉，

适量松 A1螺钉，紧 A2螺钉。（图 20）
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图 26

图 28

②激光点偏右下：（图 26）

调整 A1、A2螺钉，

适量松 A2螺钉，紧 A1螺钉。（图 20）

③激光点偏左下：（图 27）

调整 B1、B2螺钉，

适量松 B1螺钉，紧 B2螺钉。（图 20）

④激光点偏右上：（图 28）

调整 B1、B2螺钉，

适量松 B2螺钉，紧 B1螺钉。（图 20）

注意：在调整激光点的过程中，螺钉不能过紧！

⑶拧紧螺钉：调整好后，在保证激光不会偏移的情况下，逐步拧紧每个螺钉，最后确

认 6（或 4）枚螺钉确实处于紧固状态。
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5. 仪器维护保养

仪器应精心维护保养，以保证仪器精度及使用效率。

（1）测量工作完成后，将仪器各部表面清洁干净，放入仪器箱内。

（2）光学零件表面应使用软毛刷、镜头纸或麂皮清擦，忌用手指触摸镜片。

（3）仪器如有故障或损坏，须由熟悉仪器结构并具有一定修理经验的技术人员进行

检修，或送仪器制造厂修理。

（4）仪器箱内备有干燥剂一袋，如日久失效，可进行烘烤后再用或更换新干燥剂。

（5）仪器应储存于干燥、清洁、通风良好的地方。
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6. 装箱明细

塑料包装箱............................................................................1

水准仪.................................................................................... 1

改正针.................................................................................... 1

内六角扳手............................................................................ 1

使用说明书............................................................................ 1

铅锤（另配）........................................................................ 1

干燥剂.................................................................................... 1

采用标准：GB/T 10156-2009
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自动安平水准仪保修卡

欢迎购买此产品，请您在购买产品后的 15天内，将此卡寄回本公司或购

买单位。

仪器型号： 仪器编号：

购买日期：

您的名字/公司：

电话： 传真：

地址：



天津市信盈光电仪器有限公司

地址：天津市静海区独流镇建设街北塘子胡同 3号
电话：13512894155 13002272674
传真：022 68230092
邮编：301602





天津市信盈光电仪器有限公司

地址：天津市静海区独流镇建设街北塘子胡同 3号
电话：13512894155 13002272674
传真：022 68230092
邮编：301602

由于产品在不断改进，外观及局部结构发生细小变化时，不再另行通知，特请谅解。


